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1. WSTĘP 


Zestaw przekaźnikowy ECH-51101 /TMZ/ przeznączony jest do 
sterowania dwoma tarczami manewrowyni. 

Przez odpowiednie wykonanie przełącznicy tarcz manewrowych 
zestaw może sterować tarczami manewrowymi zwykłymi /końco- 
wymi/ lub przelotowymi, 
Zestaw zrealizowany w technice przekaźnikowej na bazie prze” 
kaźnika JRF-2 oraz mechanice ECH-5 /SUP-t/ realizuje nastę 
pujące funkcje: 


- sterowanie dwoma tarczami manewrowymi 
- Kontrola L zamknięcie drogi przebiegu z wykluczeniem 
przebiegów sprzecznych 


. - sygnalizacja stanów tarcz manewrowych 


Zestaw w układzie geograficznego połączenia zestawów TAZ 


i ZWZ umożliwia zamknięcie zwrotnic za tarczę manewrową dla - 


kierunku przeciwnego». 


pulpit , $24V 
przełącznica t.m. 


tarcze manewrowe (teren) 


Rys.1 Zestaw przekaźnikowy ECH-51101 /TMZ/ 
/złącze zakreskowane - wtyk / 
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2. FUNKCJE PRZEKAZNIKÓW 
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Symbol Typ i 
© 48 o OSGE ADU 
i [| ł 
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t t LJ 
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t r LB 
i I ł 
i t t 
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I i t 
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EO” NLURZ"OSE MANIA T 
i Uktm 1 JRP-22103 i 
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Działanie 


i 


Wzbudza się przycis= 
ków Tm/nr/ i M po 
ustawieniu wybranej 
drogi przebiegu 
manewrowego 


| 
Przekaźnik sygnało- | 
wy tarczy manewrowej , 
i 
I 


Wzbudza się poutwier 
dzeniu tarczy manew= 
rowej /Utm w stanie 

biernym/ i zamknię- 

ciu zwrotnic w dro= 

dze przebiegu manew= 
rowego /Uz w stanie 

biernym/. 


Przekaźnik sygnało- ! 
wy pomocniczy kon= | 
troli zamknięcia |) 
zwrotnic na drodze 1 
przebiegu mąnewro- , 
we go . ; 

ł 


Przechodzi w stan 
bierny po wzbudzeniu 
STm. Ponowne przejś= 
cie w stan czynny 
następuje po wzbu= 
dzeniu Pztm i zwol- 
nieniu STm 


zekaźniki utwier- 
dazenia tarczy ma= 
newrowej oraz ini= 
cjujący wysłanie 
sygnału zamknięcia 
drogi przebiegu. 


Przekaźnik wyklu= 
czenia tarczy. na- 
newrowej » 


i Fzbudza się przy 
,utwierdzeniu prze- 
,piegu manewrowego 

kierunku przeciwne= 
t 
żę w wy: mi je Kije WAGI wy BŚ e ay JOAN 
j - 


Przekaźnik zwolnie= ; 
nia drogi przebiegu ;, 
wygaszania sygnału 
zezwalającego na 
tm i kontroli 
stanu biernego Sim 1 
i SPmIm 


ZL www zoo w w 


dzbudza się przy 
naciśnięciu przy” 
cisków Tm /nr/i Zw 
! /zwolnienie/ 

i 


' wzbudza się przy 

i przepływie prądu 
tw obwodzie światła 
i biażtego Le ello 


Przekaźnik kontroli 
światła białego. 


. Stress | 
TWUS X-4-01245 5,3% 
Katowice | 


3. OPIS DZIAŁANIA 


3.1. Stan zasadniczy 
W stanie zasadniczym w zestawie wzbudzone są przekaźniki Utm 


i Uktm a na sygnalizatorze wyświetlany jest sygnał "JAZDA 
MANEWROWA ZABRONIONA" /światło niebieskie/. 
| 


3.2. Ustawienie przebiegu manewrowego 


W celu ustawienia przebiegu manewrowego należy: 


a/ ustawić zwrotnice zgodnie z żądaną drogą przebiegu 
b/ nacisnąć przycisk Im /nr/ /adresowy/ i ii /manewr.funkcyj= 
ny/ 

Naciśnięcie obu przycisków powoduje wzbudzenie przekaźnika 
STm który podtrzymuje się na własnym zestyku ZE 
Wzbudzenie przekaźnika STm powoduje podanie zasilania ną cewkę 
bierną przekaźnika Utm który przechodzi w stan bierny i wysyła 
sygnał utwierdzenia drogi przebiegu maiłewrowego /zwaliniaja 
przekaźniki Uz w zestawaca ZWZ/. Dokonywane jest również wyklu= 
czenie tarcz manewrowych dla kierunku przeciwnego przez przejś” 
cie w stan bierny przekaźnika Uktm. Bierny stan Utm oraz przyjś= 
cie sygnału kontroli utwierdzenie drogi przebiegu powoduje wzbu= 
dzenie przekaźnika SPmlIm. 
Na sygnalizatorze wyświetlony zostaje sygnał "JAZDA AJANEWROWA 
DOZWOLONA* /Światło białe/. Jeśli w obwodzie świateł popłynie 
prąd to wzbudza się przekaźnik Kb kontroli światła białego. 


3.3. Rozwiązanie przebiegu manewrowego 
W celu rozwiązania przebiegu manewrowego należy nacisnąć przy= 


cisk Tm/nr/ i przycisk zwolnienia Zw. 

Powoduje to wzbudzenie przekaźnika Pztm który przerywa obwód 
wzbudzenia przekaźnika STm iVOdwzbudzenia przekaźnika SPnTm. 
Styki STm /7/ i Pztm/2/ powodują wzbudzenie przekaźnika Utm 
i wysłanie sygnału zwolnienia drogi przebiegu manewrowego. 
Sygnał ten powoduje wzbudzenie przekaźników Uz w zestawach 
ZWZ i Uktm w zestawach TMZ tarcz manewrowych dla kierunku 4 
przeciwnego.- Zostaje przerwany obwód światła białego, zwalnia 
przekaźnik Kb a na sygnaliżatorze zostaje wyświetlony sygnał 
"JAZDA MANEWROWA ZABRONIONA" /światło niebióskież» e 


< . i . 81102 i 
X£-4=01245 6 | 


3.4. Sygnalizacja ną pulpicie nastawczym 


Zestaw THZ umożliwia sygnalizację na pulpicie nastawczym na- 
stępujących stanów: 


b/ światło białe /3/ -— jazda manewrowa dozwolona 

c/ lampka biała /1/ w przycisku Tm = sygnalizacja 
naciśnięcie przycisku Tm i ustawienia przebiegu 
manewrowego . 4 


Przepalenie żarówek tarczy manewrowej powoduje nieświecenie 
odpowiedniego światła na pulpicie. 
Świateź 


3.5. Regulacja obwodów kontroli 


Regulacji podlega obwód światła niebieskiego w celu dobrania 


właściwych wąrunków pracy żarówek w pulpicie w zależności od 
wielkości prądu w obwodach zasilania żarówek sygualizatora: 
d celu dokonania regulacji należy: 
a/ wypiąć wtyk kabla 3 
b/ zmierzyć amperomierzem prąd pomiędzy stykami 
2-6 dla Tm1 i 1-5 dla Tme. 


c/ na gnieździe transformatora wykonać mostki zależnie 


a/ światło niebieskie /2/ = jazda manewrowa zabroniona 
od zmierzonego prądu zgodnie z tab.1. 


d/ wpiąć kabel i założyć transformator. 


UWAGA: 

Przy dokonywaniu pomiarów zachować ostrożność ze względu na 
napięcie zasilania obwodów świateł tarczy manewrowej oraz ze 
względu na możliwość wystąpienia przepięć na nieobciążonym 
uzwojeniu wtórnym transformatora! . 


- Prąd / nA/ | USEAJZ = OE Ę zacisków transformatora __ 
: 3 U 
- 20. NEBCCRO RZ ua 


. Tab.1 Dobór mostków w obwodzie Kontroli światła niebieskiego. . ; 


« | Streoa | 
X-4-01245 | LAY: 


3.6. Programowanie zestawu 


zestaw IMZ nie wymaga programowania w obrębie zestawu. 

Mostki programowe wykonywane są w przełącznicy tarcz manewro= 

wych przez odpowiednie jej zaprojektowanie lub realizację wty= 
. ków programowych, 


4. KONSTRUKCJA 


Konstrukcja zestawu została zrealizowana w oparciu o ramę 
ECH-511 i przekaźnik wtykowy JRF=2, i transformator MFV-420, 
zestaw ECH-51101 przeznaczony jest do mocowania na stojakach 
przekaźnikowych typu BDH. Podłączenie zestawu dokonuje się 
za pomocą trzech złącz wtykowych /rys.1/ o przeznaczeniu: 


|] - pulpit nastawczy, 24V 
2 — przełącznica tarcz manewrowych 
3 - tarcze manewrowe /teren/ 


Zastosowane konstrukcje i wyprowadzanie niektórych sygnaxów 
na gniazdo testowe umożliwia łatwą lokalizację usterek i ich 
usuwanie przez wymianę przekaźnika JRF-2 lub całego zestawu. 


Załącznik: schemat ideowy 3-77588 /ark.1 i 2/ 
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Opracował: mgr inż.Maciej Zwoliński $umt- 
Weryfikował: mgr inż.Ludwik Zając 

mgr inż.Zygnunt Rajkowaki A 
Zatwierdził: mgr inż. Józef Ucieklak., 


AD 


= 
€- 
| 

| og” i 

£: 5 
$. 

R 

2 A. 0 Z TEAM 

Q: 

5 SHE 
3 © 

Ę | 
: |m 
m Is 
SAH 
G ł ń 
w) H 
22! . 

z 

rę 

4 

>> 

k 

jad) © 


ś t 
Iz uc. 
walb. „w 


dw UFTyCuU 


Zataiej dro 
0,06 | : «r. 


da wyk. 
9 - 
data 


podcda 


Zatwier ! 


REC 


Pazest. wyjaża. 


/|05703 


| Ecn-sloq 


M Tm 
PO Pp 
ę* © e O 
l 
I 
Ó pF 
Q STOP 5 
z O 
ie) 
kontrola 
sygn. 
Ssygn.2 
zwolnienie 
utwierdzenie 
Żw Tm1 


+—dlo do 


Pe 


|ZESTAW PRZEKAŹŻN. | 


V0W) 


STmi Pztmi Uktmi 


TEST1 


DQ) SPofin 1 
2 © *a 


18 28 


kontrola 


5 


sygn. 1 


sygn.2 


zwolnienie 


utwierdzenie 


D2+D5 
; TrBi > 


4<BYP401/,0 Kbi 


BYP401/100 
Uktmi 
s6 


STmi 
zc 


5Pmlmi Pztmi, 


Ig -072— "bio 


PA RLAREDOMIAG MEŻR OR aż ARE 
KARP AROBSZZPAA MASKA RRZTONGIAŻE SEZAM 
[nS) 


15 25 
27 
TEST24 
STmi 

Ę 025 TrN1 g H*BYPM0I/400 

167 RSE Q6 
TEST44 E | 

: 
4 m 
TEST15 
AN Ę 
TEST 13 
12 


TEST12 


+ 


BD cial un DN SR; achucca "JAA 
| 
| - 
e e 
; A 2.6 i 
D s » 
03 
l" WOSGOBY 
3 
0 
N 
+ 
3 
—— 


| 
>| R 


06 do: ECH-51101 | 


*"3-77588 | 


|Hark. 2 |Ark.ne f 


Wymiar . 
gotowy 


Wymiar 
surowca 


Należy do: ECH- 51401 3 


icz FETEEFH 
ECH-5H04[TMZJ 'F m. 


Schemat ideowo — montażowy . 


| 


M Tm2 (©) 5 T T. j 
(DOO Pnfn2 ST Pztm2 Uktm2 © ©0 | 


j 
j HI A 5 a 
RA Mogo 
| O 1 kontrola 
| |  qsrop © E 
| +—m 
| ga a kontrola 
- |[->—= sygn.| 
=" w 
A 
| . * =. n.2 s > 
13 Ę każ EB zwolnienie 
je E TEST17 A 
5 c Uktm2  Pztm2 twi 
Ś 5 19 utwierdzenie 
3 2 zwolnienie 
| = D6[Uktm2]  Uktm2 : > 
EIS| oj —— (CF) TP 
ESSE _BYP401/100 = 89.BYP401/400 Kb2 
| o | | TEST18 STm2 io. R o 3 
9 i > 1 21 aż 
* H utwierdzenie Al i 2 © b BA M 
5 ! 27. ; O = 
FR z: | | pgesi kre 
„5 R TB "028 27 BZ = 
i 8 Ś : Źw m TEST4 Pztm2 | 4 ; 
ś ras 
i 5] + RR SRA, A STmż h25 > TrN2 4*BYP401/400 
lz SI 160 . z: R A 
s Ś| z Aj 9 13 
SER © Y © a ti_Ą 
ja | — 
8 | > BREr>: 45 
| "Sai AR 5 ż 
EM | 2w ś 
ES 13 
JK) ? | Utm2 > 
j 05 6 1 
47 
Uktm2 
o © 13 R 
44 "o 4 


| 


BASY; 
| 10 
4 GO 


|ęch. A jazz a > aż 3 2250 NIPŹ. AZORÓW WIOSCE 
lea]. [ET SE EEEE = | =] 
| rerfa Ikż Należy do: ECH- 5407 2 Należy do ECH=5101 | 
za 7 ŻESTAW PRZEKAŻN. EE j : | 


złwus p=| ECH-SM0I[TMZ) |" 3-77588 "3-77588. 


Katowice Schemat ideowo — montażowy II ark. 2 | Ark. nr 2 | Mk. ->2 | Ark. ns 2 


Iqulqoip eluszojod Dzopuzo U/MO]DLUSUOS NIUazoDUZO Kzid DYĄ|]DZĄS 'Z 
"11900—% '08G00—7 SA Z slupobz ?Isoupu aMo]DLUSYOS DIU8Z9DUZO) | 


npozid z 4ĄOPIM 


—| zqA |ZWZzdzurinEtunkulwadsjz wLS | NL 
||| | 
| 
I 
| 
| 
(3) | | 
zoozę l|sotiz| soLiz| coLzz | +otrzz| SOLIZ |FOLLZ |400Zzv 
naw || sur | sur | sur | 4ur | dur | 480 | A4W 
+l ZK M=xGI | 


el 


"u obazoiupDsDz 
nubjs bjp wkuzońjeubpu wslupuńzjjpod z UoDyYluZDĄSZJd M [eMOĄK1S 


= 
al 
| 


WT 


e 
|= 


sd 


( 
Z00Z+ 


==l 


8 E FoODEJCE L 


jopod | | __ bisp sidpod; /  538P 
fouqoadd "7 9606 ndśjozodd 
Ę 
MAOTOUĄDO| HIUEM 
HMoynposd op owozpastNITZ HA1os op ouozpistWjeZ | -00mddo op OoUoZpaAdtWiCZ UojaW Op OU0ZPIOŁM]JEZ 


4 
tax funzakuwin| juznhwiwejgrwis| 
00ł 
gotiz | soizleorzz | rorzz|SoLiz| +oLLZ 
dur | sur | ddr | dur | dar | 480 
4 


my 
Fo 
Pa So 
SIR 
o| Do 
x| | 
AA 
CE 
R 
5 
Pam 
ŹN 
|Z,/= 
DNF 
<[ 
ŚĆ 
Lt] 
No 
a O 
| 
= 
< O 
F=> Ul 
(00) 
Lu] 
N 


| 


| Endziatka | 


4 


* 


SĘ 
|| .* 


Katowice 


w 


l. BYS-T.E 


Konstrcu 


Rozmieszczenie elementów 


ko" >>" ja 


OPIS TECHNICZNY 


X-4-01244 


| Należy do: 
3NZ-2 


ZESTAW NTYKONAWCZY ZWROTNICY 
2CH=5 1209 j 
ZWZ 


Zawartość: 
1. WFstęp 
2. Funkcje przekaźników 
3. Opis działania 

4, Konstrukcja 


5. Eksploatacja 


Opis odnosi się do rysunku 3=77589 arkusz 1-2 /załącznix/ 


CENTRALNE BIURO KONSTRUKCYJNE 
URZĄDZEŃ SYGNALIZACYJNYCH 


Katowice, 1990 rok 


Kor. 


BRAM WTA. „1 RPAZAZZACZ A ZKZNA SANADE N koE Z MNN s _OA N O  AZOWZAZ i RE 


ZWUS 
Katowice 


SPIS TREŚCI 


1. Wstęp 


3, Opis działania 
Stan zasadnic 


Przestawianie 


Przestawianie 


) 


0 
e 
ro 
e 


Przestawianie 


X-4-01244 


2. Funkcje przekaźników 


* <F 
z 


zwrotnicy 
zwrotnicy 


zwrotnicy 


do położenia "=" 


do położenią "+" 


w przypadku jednostronnego 


zablokowania 


© 


Przestawianie zwrotnicy w przypaaku obustronnego 


ząblokowania 


Sterowanie z urządzeń systemu 3nz 


3.7. Zajęcie zwrotnicy 


nt Mid CZATA SASA. AA AOALACANE 4 BEA 


) 


PEGI 
Jee 


Jtwierdzenie zwrotnicy 


a z) 
OPL 


Rozprucie zwrotnicy 


3.10.4amknięcie zwrotnicy 


ABAK NE KUKE IBAN WŁADZA 0 I Ua 


3.11.Przestawianie w przypadku uszkodzenia izolowanego 
odcinka zwrotnicowego 


3.12.Sygnalizacja na pulpicie nastawczym 
3.13.Programowanie zestawu 
4, Konstrukcja 


| 5, Bkspleatacja 


: ARA z 
| 


| 


| 
 Zatanal 


b 24 Da 4 ACAR MTD EW M EA 12 KACA La 


1 ti OO ACE PWC MB AKA OZON 4 


Wok NA AMANO ZOE e ci 


ZWUS 
Katowice 


X-4-01244 


Zestaw przekaźnikowy 2CH-51209/2W2/ przeznaczony jest do stero- 
wania szybkobieżnym napędem zwrotnicowym 3 silnikiom trójfazo= 
wym 3.x 380V/220V z wewnętrznymi zamknięciani nastawczymi typu 
ZEA-42103 lub też bez wewnętrznych zamknięć nastawczych typu 
ZEA=40113 instalowanymi w strefie podziałowej górki rozrządo”* 
wej » | 

Zestaw zaprojektowano w technice przekaźnikowej na bazie wty” 
kowego przekaźnika JRF-2. Zestaw realizuje następujące Żunkcje: 


- przestawianie napędu z położenia "+" do położenia aiz 
i odwrotnie /za pomocą „jednego przycisku zwrotnicowego/, 
— zontrola położenia napędu, 
- xontrola rozprucia zwrotnicy, 
- kontrola czasu przestawiania zwrotnicy, 


- gamoczynny powrót napędu do położenia wyjściowego Przy 
przekroczeniu czasu przestawiania, 


- kontrola czasu samoczynnego powrotu napędu, 


- olokowanie układu sterowania przy przekroczeniu czagSu 
samoczynnego powrotu, 


- zamknięcie zwrotnicy w dowolnym położeniu, 
- kontrola zajętości zwrotnicówych odcinków izolowanyca, 
— utwierdzenie zwrotnicy w przebiegu manewrowym, 


- sygnalizacja naa pulpicie zestawczym położenia, rozprucia 
i zamknięcia zwrotnicy. 


Jako elementy wykonawcze włączające i wyłączające prąd nastaw- 
czy zastosowane styczniki. 


przełącznica (pulpit nastawczy) 
przełącznica (system snz) 
przełącznica (utwierdzanie zwrotnicy) 


zasilanie 3 *380V/220V 
teren 


Rys.1 Zestaw przekaźnikowy ECH-51209 /ZWZ/ 
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Zwolnienie 72 powoduje 


zablokowanie układu i jego 
aiedostępność dla sterowa” 
nia. 


w stanie zasadniczym od 
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CH stanie skaedótoxwie 
; ODOZONZ: Odwzbudza się 
| przy zamknięciu zwrotnicy 
'w położeniu "+" lub "-" 
Podaje napięcie zasilania 
, 30 obwodu nastawczego na= 
! pędu podczas przestawiania 
! zwrotnicy w położenie "+". 
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NRODZENINEANNZNEZDZE Z EZ 
3. OPIS DZIAŁANIA 


3.1. Stan zasadniczy 

W stanie zasadniczym /zwrotnice w położeniu n+"/ wzbudzone 

aą ae? przekaźniki: Nw+, Kn+, TI,l2, Pt/=, R» 
Przekaźnik Kn+ kontroluje zgodność położenia zwrotnicy / stan 
zestyków kontrolnych II napędu/ ze wzbudzornym przekaźnikiem 

nastawczym llw+. Schemat obwodu kontrolnego w położeniu zasadni- 
zym zwrotnicy przedstawia rys.2 /linia gruba/. 


3.2. Ręczne przestawianie zwrotnicy do położenia "=" 
?rzestawianie zwrotnicy do poźożenia "=" odbywa się Joprzez 
aaciśnigcie przycisku "Pz" aa pulpicie nastawczym. 

Powoduje to odcigcie +24V z wejścia 102 , podanie -247 aa uejś- 
ie 103 i na cewki przekaźników ?z i ?*/- /3-4/. Przekaźnik R 
podtrzymywany jest przez obwody złożone z własnych styków i =24V 

z wejścia 103 
l tej sytuacji wzbudza się przekaźnik ?z odcinając możliwość 
sterowania zwrotnicą z systemu SNZ i odwzbudza 27”/- powodując 
gzbudzenie przekaźnika ?p= inicjującego przestawianie zwrotnicy 
w położenie "=". Zwolnienie przycisku Pz aa pulpicie nastawczym 
powoduje odwzbudzenie przekaźnika R oraz ?z. iizbudzenie prze 
zaźnika inicjującego Pp- powoduje zamknięcie obwodu zwolnienia 
przekaźnika Nw+. 
zwolniony przekaźnik iw+ przerywa za pomocą swojego zestyku 
obwód przekaźnika kontroli Kn+ powodując zwolnienie go, nato- 
miast drugim zestykiem zamyka obwód wzbudzenia przekaźnika K. 
Jeden z zestyków odwzbudzonego przekaźnika kontroli Kn+ zamyka 
obwód samopodtrzymania przekaźnika Pp-, a drugi obwód wzbudzenia 
przekaźnika lw-. Zestyk przekaźnika K odcina biegun "-" zasila= 
nia cewki przekaźnika kontroli czasu przestawiania 11, co za- 
początkowuje proces rozładowywania się kondensatora C1, a tym 
samym rozpoczyna się odliczanie czasu przestawiania zwrotnicy. 
Pojemność C1 jest tak dobrana, aby prąd rozładowania płynący 
tym obwodzie utrzymywał przekaźnik T1 w stanie wzbudzonym 
przez okres ok. 1a. Hzbudzony przekaźnik Nw- jednym ze swoich 
zestyków zamyka obwód wzbudzenia stycznika N-, co powoduje 
padanie napięcia Pw na silnik napędu zwrotnicowego, 
q dugim odcina biegun "=" poztumcia cewki przekaźnika K, 


*% 


Sirova 
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który dalej podtrzymuje się dzięki napięciu wyindukowanemu na 
wtórnym uzwojeniu transiormatora TR podczas przepływu prądu 
aastawczego w fazie przestawiania napędu. 

Po dojściu zwrotnicy do położenia n-" zestyki kontrolne I ko= 
łyski aapędu przerywają dopływ prądu do silnika napędu zwrotni= 
COoWego. RA : 

Schemat obwodu nastawczego przy przestawianiu napędu zwrotnico= 


wego do położenia "=" przedstawia rys.j. 

Zanik prądu powoduje odwzbudzenie przekaźnika K który z «olei 

| swoimi zestykami przerywa obwód wzbudzenia stycznika -i- i włą” 
| cza biegun "=" zasilania cewki przekaźnika 11, dzięki czemu 
przerwane zostaje odliczanie czasu przestawiania zwrotnicy. 
fiapięcie zasilania 3x280/220V zostaja odłączone a jednocześnie 
wzbudza się przekaźnik xontroli. Kn=. Swoimi zestykami Jowoduje; 
on przerwanie obwodu samopodtrzymania "p". 

gchemat obwodu xontrolnego w położeniu "-" zwrotnicy orzedsta= 
wia ryS.4e. 


o! o 


3.30 Ręczne przestawianie -wrotnicy do położenia zasadniczego nę! 


>rzestawienie zwrotnicy do położenia zasadniczego "+" odbywa 
się poprzez naciśnięcie przycisku npz" na pulpicie nastawczym., 


Powoduje to odcięcie +24V z wejścia 102, podanie -24V na wej ś— 
cie 103 i na cewki przekaźników Pz i P+/-. . - Przekaźniki 
zi ?t/- wodznionim się odcinając możliwość sterowania zwrotnicą 
z o oró snz i umożliwiając wzbudzenie przekaźnika inicjujące- 
go przestawianie zwrotnicy do położenia "+". Zwolnienie przy- 
cisku zwrotnicowego PZ na pulpicie nastawczym poweduje wzbudze- 
nie przekaźnika R i jego podtrzymanie w obwodach kaidntiiatzikć 
przez zestyki przekaźnika P*/- i R. 
Wzbudzenie przekaźnika inicjującego Pp+ powoduje zamknięcie 
obwodu zwolnienia przekaźnika Nw=. 
Zwolniony przekaźnik Nw- przerywa swoim zestykiem obwód prze” 
kaźnika kontroli Kn= a jednocześnie drugim stykiem zamyka ebwód 
wzbudzenia przekaźnika K. Dalszy cykl przestawiania odbywa się 
analogicznie. jak opisany w pkt.j. 2. z tym, że podtrzymany zo- 
7 ebaje przeka źjiidg PD+ wzbudza się przekiąźnik Nyg+ i stycznik N+, 
a po skończonym cyklu z okekósckkia: zaj Ron: kontroli Kn+e 


. 


. 
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Schemat obwodu nastawczego przy przestawianiu napędu zwrotnico= 
wego do położenia "+" przedstawia rys.5» 


3.41. Przestąwianie zwrotnicj adku jednostronnego ząbloko=| 


wanią. 


Przedstawiony układ sterowania umożliwia samoczynny powrót napę- 
du zwrotnicowego do położenia wyjściowego w przypadku niemożli- 
wości osiągnięcia przez zwrotnicę położenia skrajnego "+" lub 

nt w złożonym czasie ok. 1a. 

Przyczyną uniemożliwiającą osiągnięcie położenia skrajnego 

przez zwrotnicę noże być up. mpadnięcie tłucznia lub imnegoó 
orzedmiotu nuiędzy iglicę a opornicę, 

?roces przestawiania zwrotnicy do położenia "+" z samoczyz mym - 
powrotem do położenia wyjściowego przebiega w następu„ący aposób | 
/patrz załącznik — schemat 3-77589/. 

Po aąciśnięciu przycisku "PZ" na pulpicie mastawczym rozpoczyna 
sig cykl przestawiania napędu opisany w p. E5EŃ 

Jeżeli w założonym czasie ok, 158. od chwili zasterowania prze” 
xaźnik kontroli prądu nastawczego X będzie nadal wzbudzony i 
swoim zestykiem będzie odcinał biegun "-" zasilania cewki prze= 
xaźnika kontroli cząsu przestawiania T1, prąd rozładowania kon= 
densatora C1 obniży się do poziomu przy którym przekaźnik 71 
odwzbudzi się. Styk przekaźnika 11 przerywa obwód stycznika li+, 
zanika prąd nastawczy i przekaźnik £ odwzbudza się. Jeżeli do 


tego momentu nie zostanie zajęt; izolowany odcinek zwrotnicowy 
to jego styk wraz ze stykiem przekaźnika T1 zamykają obwód zwol= 
nienia przekaźnika Nw+ a ten z kolei swoim zestykiem ponownie 
wzbudza przekaźnik K a następnie wzbudza się przekaźnik Nu=. 
Zwolniony przekaźnik T1 oraz wzbudzony Pp+ i Hw- zamykają obwód 
wzbudzenia stycznika N- i dalej cykl przebiega w sposób opisany 
w pkta 32. 
Proces przestawiania zwrotnicy do położenia n_" z samoczynnym 
powrotem do położenia wyjściowego odbywa się analogicznie» 


3.5. Przestąwianie zwrotnicy w przypadku. obustronnego ząbloko= 
wania. ; : - 


W przypadku gdy awrotnica zostanie obustronnie zablokowana w 
położeniu pośrednim z. uniemożliwieniem samoczynnego powrotu, 


lalasa 


« 
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układ sterowania i kontroli zostaje zablokowany co wyklucza 
możliwość dalszego sterowania nim zarówno Z pulpitu jak i z 
urządzeń systemu samoczynnego nastawiani zwrotnic / snz/ » 

Proces zablokowania układu sterowania przebiega w aastępujący 


a 


sposób /patrz zał. /. Po naciśnięciu przycisku "PZ" na pulpicie 
| nastawczym rozpoczyna się cykl przestawiania napędu zwrotnico= 
wego opisany w pkt. 3.4. i przebiega analogicznie aż do momentu 
wzbudzenia stycznika il- przez styki przekaźników .lw=, *p+, 11. 
ijiapęd usiłuje wrócić do pożożenia wyjściowego lecz na skutek 
zablokowania go w poxożeniu pośrednim przekroczony zostaje czas 
powrotu ok. 1,0 s mierzony przez przekaźnik kontroli czasu 
| powrotu 12, ilierzenie czasu powrotu rozpoczyna się w cawili 
odwzbudzenia przekaźnika kontroli czasu Ra zt,  KEÓBSK 


swoim zestykiem odcina biegun "-" zasilania cewki przekaźnika 


72 inicjuje tym samym proces rozładowywania się kondensatora C2. 
Zestyki odwzbudzonego przekaźnika 02 przerywają obwody styczni= 


tów u+ i d= co Jowoduje wyłączenie pradu nastawczego i pozosta 


aie zapedu w pożożeniu pośrednim. Jediocześnie zestyk przekaż= 
aika 22 odłącza przekaźniki nastawcze liw+, iiw= od aapiżcia za” 
| silającego blokując w ten sposób działanie całego układu /brak 
| jożliwości sterowania układem z pulpitu i snz/. Odblokowanie 


i gotowość do dalszej pracy następuje po usunięciu przyczyny 


zablokowania i ręcznym przestawieniu napędu za pomocą korby do 
jednego ze skrajnych położeń "+" lub "-", Proces przestawiania 
zwrótnicy podczas obustronnego zablokowania w przypadku przesta= 
wianią zwrotnicy do położenia "-" pulpicie odbywa się analogicz= 
nie. 


3.6. Sterowanie z urządzeń systemu snz,. 

Zestaw posiąda oddzielne wejścia dlą sterowania z urządzeń snz 
'201,202 /patrz schemat nr 3-77589 ark.1/. W celu właściwej 
współpracy systemów snz z zestawem i dla zapewnienia niezbędnego 
priorytetu sterowania ręcznego wejścia te uzależnione są od 
stanu przekaźnika Pz. 

Sygnałem sterującym z systemu snz powinien być katckojcć -24V; 
Ro przez czas nie mniejszy niż 100 mg. 


- „* Do 


JwTę Zajęcie zwrotnicy 
W stanie zasadniczym wszystkie szok układu są odwzbudżo= 


ne. Zajęcie odcinka izolowanego JzI powoduje wzbudzenie jego 


- 
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przekaźnika IzI w zestawie ZWA, a tym samym wzbudzenie powta- 
rzacza p_zl. 

Wzbudzenie przekaźnika plziI powoduje wzbudzenie przekaźnika 
włączającego W. Krótkotrwałe zaniki zajętości pierwszego 
odcinka izolowanego np. przez podskoczenie osi eliminowane są 
przez opóźnienie cząsu odpadania przekaźnika W. /pojemność © 
dołączona do jego cewki/. 

Zajęcie drugiego odcinka izolowanego powoduje wzbudzenie prze- 
kaźnika plzII. Jeśli plzI jest wzbudzony to wzbudza się prze- 
kaźnik sprzęgający Sp. Wzbudzenie przekaźnika Sp powoduje 
"Sprzęgnięcie"” przekaźników plzi i pliziIi tzn, oba odcinki 

IzI i IziII tworzą jedną całość. 

Chwilowy zanik zajętości na jednym z odcinków nie powoduje 
zwolnienie przekaźnika il, 

Po opuszczenie odcinka izolowanego zwrotnicowego przez ostat= 
ni zestaw kołowy odprzęgu.następuje odwzbudzenie przekaźników 
plzI i plIzil. 

Powoduje to odwzbudzenie przekaźnika 4, a następnie Sp i tym 
samym zwolnienie odcinka izolowanego zwrotnicowego. 

W przypadku jazd manewrowych może wystąpić zawieszenie się 
przekaźnika W, dlatego przed rozpoczęciem samoczynnego rozrzą- 
du należy nacianąć przycisk OW w celu ewentualnego zwolnienia 
przekaźników W. 


3.8. Utwierdzenie zwrotnicy 
Dla realizacji procesu ustawienia i zwolnienia drogi przebiegu 


manewrowego oraz utwierdzenia zwrotnic leżących na drodze prze- 
biegu zestawy tarcz manewrowych /ECH-51101/ biorące udział w 
tym procesie są połączone między sobą pięcioma przewodami. 
Połączenia te muszą być uzależnione od położenia zwrotnic, 

co jest realizowane za pomocą powtarzączy przekaźników kontroli 
położenia zwrotnicy pKn+ i pKn-» 

Ustawienie przebiegu manewrowego wymaga utwierdzenia zwrotnic 
znajdujących się w drodze przebiegu co — realizowane przez 
przekaźniki utwierdzenia Uz. 


3.3» cie o 
Podczas ZEGAR zwrotnicy następuje przełączanie zestyków 
Łontręlnych II /BRY zwrotnica znajduje się w.położeniu "+" 


12 
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/lub I/ gdy zwrotnica znajduje się w położeniu "-"/ napędu 
zwrotnicowego, w wyniku czego następuje odwzbudzenie przekaźni- 
ków Kn+ lub Kn= /patrz schemat nr 3-77589/. W tym samym czasie 
wzbudzony jest również przekaźnik kontroli izolowanego odein- 
ka zwrotnicowego Izll. 

Maki stan wymienionych wyżej przekaźników powoduje wzbudzenie 
przekaźnika kontroli rozprucia Ko. 

Aby doprowadzić zwrotnicę do wymaganego położenia, należy po 
ocenie stanu napędu zwrotnicowego oraz zwrotnicy; nacisnąć przy= 
cisk kasowania rozprucia "Ko" na pulpicie powodujący odwzbudze ". 
nie przekaźnika Ko i przestawić korbą zwrotnicę do położenia 


zgodnego ze stanem przekaźników nastawczych liw+ i iiw-. 


3.10. Zamknięcie zwrotnicy 


w celu zamknięcia zwrotnicy w położeniu nn /u="/ należy na” 
cisnąć na pulpicie nastawczym dwa przyciski: przycisk REZ 

i przycisk zamykania "STOP" /patrz zał. 3-1717589/ 

Spowoduje to odwzbudzenie przekaźnika zamykającego JĘJĘ 

Zestyki przekaźnika Zz przerywają obwód podtrzymania przekąźni- 
ków sterujących Pp+ i Pp- oraz obwód zwolnienia przekaźników 
nastawczych Mw+ i liw= co uniemożliwia przestawienie napędu 
zwrotnicowego. Zwolnienie zamknięcia zwrotnicy wymaga naciśnię- 
cia na pulpicie nastawczym przycisku "Pz" oraz przycisku zwal- 
niającego "Zw". 


3.11. Przegtawianie W przypgdku uszkodzenią izolowanego odcinka 
zwrotnicowego 

W razie stwierdzenia uszkodzenia izolowanego odcinka zwrotnico= 

wego zwrotnicy /patrz schemat nr 3-77589/, należy oprócz na” 

ciśnięcia na pulpicie przycisku "PZ" nacisnąć również przycisk 

bocznikowania izolacji "BIz". Proces przestawiania przebiega 

identycznie jak w pkt. 3.2. lub 3.3. 


3.12. Sygnalizacja na pulpicie pastawczym= 
Układ sterowania i kontroli sygnalizuje na pulpióte nastawczym 
-/patrz schemat nr 3-77589/' następujące stany *zwrotnicy: 

a/ białe światło w szczelinie "+", zwrotnica w położeniu "+" 
przy niezajętym izolowanym odcinku zwrotnicowym, 
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b/ białe światło w szczelinie "-", zwrotnicą w położeniu "=" 
przy niezajętym izolowanym odcinku zwrotnicowym, 


c/ czerwone światło w szczelinie "+", zwrotnica W położeniu 
"+" przy zajętym izolowanym odcinku zwrotnicowym, 


d/ czerwone Światło w szczelinie "=", zwrotnica w położeniu 


"-" przy zajętym odcinku izolowanym zwrotnicowym, 


e/ czerwone światło migające w obu szczelinach NM, 20U="ODSA 
podświetlenie przycisku kasowania rozprucia Ko - rozprucie 
zwrotnicy, 


£/ szczeliny "+" i *-" nieoświetlone - brak kontroli 
zż/ podświetlenie przycisku zwrotnicowego "PZ" - zamknięcie 
zwrotnicy, 


h/ białe światło w zbiorczej lampce utwierdzenie UZ - zwrotnica 
utwierdzona w przebiegu manewrowym, 


j/ białe światło migające w lampce przycisku zwrotnicowego PZ - 
zwrotaica zablokowana z powodu przekroczenia czasów przesta” 
wiania /72 w stanie biernym/, lub z powodu rozprucia oraz 
przy braku "=" zasilania. 


3.13. Programowanie zestawu 


Układ elektryczny zestawu został tak zaprojektowany, że zestaw 
może pracować zarówno na poziomie ręcznego indywidualnego na- | 
stawiania zwrotnic na górce rozrządowej jak również w systemach 
snz dowolnego typu. Ponieważ zastosowanie zestawu w systemie 
anz wymaga wprowadzenia do logiki zestawu pewnych zależności, 
niektóre punkty układu zestawu zostały wyprowadzone na zaciski 
gniazda programowego /pźtrz schemat nr 3-77589/. Programowanie 
zestawu realizowane jest przez zakładanie mostków programowych 
/MP/ we wtyku programowym. 


Przeznaczenie mostków programowych jest następujące: 


MP1 i MP2 - zakłada się w przypadku gdy zwrotnica posiada © 
jeden odcinek izolowany /izolacja. niedzielona/ 


MEZ - zakłada się gdy zwrotnica nie bierze udziału w prze= 
biegach manewrowych /zwrotnica nieutwierdzana/ ' "| 
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zakłada się gdy zwrotnica nie jest uzależniona 
od zewnętrznych powtarzaączy przekaźników koatroli 


położenia» 


MP9 - zakłada się gdy zwrotnica nie posiada dodatkowych 
utwierdzeń i zamknięć poza zestawem, 


MP6,MP7,.1P8 - zakłada się gdy brak jest funkcji zamknięcia 
zwrotnicy /brak przekaźnika Żz/ 


MP9 - zakłada się w przypadku gdy kontrola zajętości 
zwrotnicy realizowane jest za pomocą innych układów 
nie wymagająeych eliminacji chwilowych zaników 
zajętości /np. układy licznikowe/ 


4. KONSTRUKCJA 


Konstrukcja zestawu bazuje na kompletnym okablowanym korpusie 
typu ECH=212, przekaźniku wtykowym JRP=2, zespołach wtykowych 
ZRK=1,3, styczniku TSM=l, przekaźniku R15. Zestaw BCH=5 1209 
przeznaczony jest do wtykowego mocowania na stojakach typu EBP-1. 
Zestaw wyposażono w specjalne złącze testowe /GT-poz.102/, na 
które wyprowadzono wszystkie napięcia zasilania obwodów steru- 
jących i sygnalizacji oraz niektóre sygnały istotne dla szyb- 
kiego sprawdzenia poprawności działania zestawu /patrz schemat 
ar 3-77589/ ark.1-. 

Połączenie zestawu dokonuje się za pomocą złącz wtykowych 
/zys.1/ o następującym przeznaczeniu: 


— przełącznica /pulpit nastawczy, zasilanie obwodów 
sterowania i sygnalizacji/ 
- przełącznica /obwody sprzężenia z systemem SNZ/ 
3. - przełącznica /obwody utwierdzeń w przebiegach manewro- 
wych/ 
6, — zasilanie 3x380/220V 50Hz oraz wyjścia do urządzeń 
terenówych / napęd zwrotnicowy EBA-4, odcinki izoelowane/ 
Zastosowana konstrukcja umożliwia łatwą lokalizację usterek 
* ich usuwanie przez prostą wimiarię, pa 
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5. EKSPLOATACJA 


"5.1. Wymiana przekąźnika 


Przekaźniki JRF i zespoły wtykowe ERK-1 wymienia się po uprzed- 
nim zwolnieniu kabłąka zabezpieczającego. Płytka tożsamościowa 

znajdująca się w gnieździe uniemożliwia włożenie niewłaściwego 

przekaźnika lub zespołu. 


UWĄGĄ! 


Przekaźniki czagowe T1 i T2 są dobierane fabrycznie łącznie 
z kondensatorami C1 i C2 zabudowanymi w zespołach ERK-1103/21 
i ERK-1103/20 i pakowane są parami /11 + ERK - 1103/21 oraz 
To + '£RK-1103/20/. Wymiana dowolnego z tych przekaźnixów wy= 


 ma.ga zastosowania przekaźnika o zbliżonym /+ 5%/ napięciu zwal= 


niania, do przekaźnika, który był poprzednio w zestawie, 

Jeżeli jest to niemożliwe to zastosowanie innego przekaźnika 
wymaga takiego doboru współpracującego z nim kondensatora w 
zespole ERK-1103, aby przy napięciu zasilania 21V= czas zwąl= 
niania przekaźnika. zawieraź się w granicach 350 - 1050 msa przy 
28V= czas był mniejszy od 1700 ms. 


Załączniki: Schemat ideowo-montażowy 3-77589 ark.1 i 2. 


-KONIEC- 


Opracował: mgr inż. Z.Rajkowski Z) 
Weryfikował: mgr inż. J. Jakimowicz Jl 
zed Zatwierdził: mgr inż. J.Ucieklak. 
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---- - położenie zestyków kontrolnyć 
* po zakończeniu przestawiania 


Rys.3. Schemat obwodu nastawczego przy przestawianiu 
zwrotnicy do położenia ,„. 
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Rys.4. Schemat obwodu kontrolnego w położeniu =” zwrotnicy. 


Nw 7 Kn- 


----- położenie zestyków kontroln. 
pozakończeniu przestawianić. 


Rys.5. Schemat obwodu 'nastawczego przy przestawieniu 
zwrotnicy do położenia „+ '. 
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1. WSTĘP | 
Zestaw przekaźnikowy ECH-51210 /ZWY/ zawiera układ przeznaczony 
do sterowania i kontroli szybkobieżnego napędu zwrotnicowego 

z silnikiem trójfazowym 3x380V/220V z weyvmętrznymi zamknięciami |. 
nastawczymi typu EEA-42103 lub bez wewnętrznych zamknięć nastaw 
czych typu EEA-40113 instalowanych w strefie podziałowej górki 


rozrządowej . 

Układ jest zbudowany Z przekaźników typu JRF-2... i R=15 na 
znamionowe napięcia 12 i 24V prądu stałego oraz z orzekaźników 
R-15 na znamionowe napięcie 6V prądu przemiennego. Jako element 
włączające prąd nastawczy zastosowano triaxi, 


Układ realizuje następujące funkcje: 


- nastawienie napędu z położenia zasadniczego w położenie 
przełożone i odwrotiie, 

- zmiana kierunku nastawiania podczas przestawiania napędu, 

- kontrola położenia napędu, Ę 

- kontrola rozprucia zwrotnicy; 

- kontrola czasu przestawiania zwrotnicy, 

- samoczynny powrót napędu do położenia wyjściowego przy 
przekroczeniu czasu przestawiania, 

- kontrola czasu samoczynnego powrotu napędu, 

- blokowanie układu przy przekroczeniu czasu samoczynnego 


powrotu lub przy zwarciu któregoś z triaków znajdujących się 
w obwodzie nastawczym, 


- indywidualne zamknięcie zwrotnicy w dowolnym położeniu, 


- utwierdzenie zwrotnicy w przebiegu manewrowym, 
— kontrola zajętości odcinków izolowanych zwrotnicy z elimina- 
cją chwilowych zaników bocznikowania izolacji, 


- sygnalizacja na pulpicie nastawczym położenia, rozprucia 
i zamknięcia zwrotnicy, stanu zajętości odcinków izolowanych 
oraz zablokowania układu. 


przełącznica (pulpit nastawczy) | 
przełącznica (system SNZ) 
przełącznica przebiegowa 


zasilanie 3* 380/220V 
teren" ; 


* 


Rys.1. Zestaw przekaźnikowy ECH-51210 /ZWY/ 
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łożenia prze” zwrotnica znajduje 
się w położeniu 
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JRF-29002 


R=15-7505 
13223006 


R=15-1505 
13223006 


JRF=22105 


JRF-22104 
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! Ustalenie 
!' kierunku 


„J 


nastawiania 


zamknięcie 
obwodów bra” 
mek triaków 


Kontrola 
czasu prze- 
stawiania 


Kontrola 
czasu po= 
wrotu 


Kontrola 
zajętości 
odcinka 
przediglico= 


i 
i 

1 

i 

i 
Kontrola i 
zajętości : 
odcinka > 
iglicewego. ś 
t 

rozprucia ' 
zwrotnicy 


Indywidualne ! 
zamknięcie t 
zwrotnicy 


t 
: 
Kentrola t 
zwarcia i 
triaków Ę 
RWD POTEM zk 


Wzbudza się prz 
nastawianiu 
w położenie 
cze, odwzbudza się 
przy nastawianiu 
zwrotnicy w położenie 
przełożone. 


Wzbudza się przy 
nastawianiu zwrot= 


W stanie zasadniczym 

wzbudzony, odwmzbudza 

się przy przesrocze- 

niu czasu przestawia 
nia lub zwarciu któ 

regoś z tria<ówe 


J stanie zasadniczym 
wzbudzony, adwzbudza 
się po przekreczeniu 
czasu powrotu lub 
zwarciu któregoś z 
triakówe 

Wzbudza się po zaję- 
ciu odcinka przed 
iglicowego. 


Wzbudza się po zaję- 
ciu odcinka iglico- 
wego. ; 


Wzbudza się w chwili 


rozprucia zwrotnicy. 
i 


OQdwzbudza się przy 
indywidualnya zamk= 
nięciu zwrotniey:. 


Wzbudza się po 
zwarciu któregoś 
z triaków. 
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JRF-21104 t Powtarzacz 1W stanie zasadniczym od- 


przekaźnika 1 wzbudzany. izbudza się przy 
1-go obwodu , zajęciu odcinka izolowanego 


, gicinka , 121 przez tabor. 
zwrotnicowe- 
! go i 
z . - - "- p = m m m m m jw m m m m m a az m am om ca. em 
JRF-21104 ! Powtarzacz  !W stanie zasadniczym od- 
przekaźnika !wzbudzony. Izbudza się przy 


odcinka zwrot, Izil przez tabor. 
part ji 


1 
i 
| 12-zg0 obwodu , zajęciu odcinka izolowanego 
i 
i 


I R=2 tO 
JRPF=21104 Przekażnik 
sprzęgają- 
1 cy 


W stanie zasadniczym od- 
wzbudzony. szbudza się przy 
zajęciu obu odcinków izolo= 
wanych Izi i IziII, powoduje 
podtrzymanie wzbudzenia 
przekaźniza plzI niezałeż- 
nie od stanu odcinka Izl 

do czasu zwolnienia obu 
odcinków. 


JRPF=21104 tPrzekaźnik  !U stanie zasadniczym od- 
,włączający  1wzbudzony. ifzbudza się w 
A „chwili zajęcia odcinka Iżi 
; /przez przekaźnik pizli/ 
i jest wzbudzony do czasu 
i izwolnienia obu odcinków 
i v/IzI i Izrl/. 
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;przekaźnika ;Kn+. 
, Ka+, kontro 
li położenia 
i zwrotnicy. 
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JRP-21102 'Powtarzacz  ' Powtarza stan przekaźnika 
iprzekaźnika '!Kn- 
iKn=, kon= i 
t troli poło= i 
żenia zwrot ;, 
nicy ; 

' JRF-22105 /' Przekaźnik ! Odwzbudza się przy utwier- 

ś 'remańencyj- |'dzeniu zwrotnicy w prze- 

i Iny utwierdze ibiegu manewrowym emożli= 

i ' ania zwrot-  +wiojącjej przestawiania na 

: ,dicy w prze „czas ustawienia przebiegu 

* biegu manew , Aanewrowego. 
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3. OPIS DZIAŁANIA 


3.1. Stan zasadniczy 
W stanie zasadniczym wzbudzone są następujące przekaźniki Kn+, 
N, Zz, Tq, Ta, Use 


Przekaźnik Kn+ kontroluje zgodność stanu zestyku kontrolnego II 
napędu ze stanem czynnym przekaźnika i, a przekaźnik Kn” - stan 
zestyku kontrolnego I napędu ze stanem biernym przekaźnika il. 

W obwodzie przekaźników Knt i Kn” jest przeprowadzana również 
kontrola stanu biernego przekaźników K i Ko. 

Jeżeli zwrotnica zndjduje się w położeniu zasadniczym, przekaź- 
nik Knt jest przyciągnięty, a przekaźnix Kn', którego obwód jest 
przerwany zestykami napędu i przekaźnika :i, jest zwolniony» 

Dla położenia przełożonego zwrotnicy stan przekaźników Kn* i Kn” 
jest przeciwny. V trakcie nastawiania zwrotnicy przekaźniki Kn* 
i Kn” są zwolnione. 


Jednoczesne wzbudzenie przekaźników Kat i Ka” powoduje przepale- 


nie bezpiecznika 2A znajdującego się na tablicy bezpieczników 
włączonego do obwodu tych przekaźników, wskutek czego przejdą 
one do stanu biernego. 

Schemat obwodu kontroli położenia zasadniczego zwrotnicy przed- 


3.2. Obwód kontroli położenia zwrotnicy 
stawia rys.2. 


3.3. Nastaąwianie zwrotnicy do położenia przełożonego 
Naciśnięcie przycisku zwrotnicowego na pulpicie powoduje wzbudze 


nie przekaźnika P”, który swoim zestykiem zamknie obwód przekaź— 
nika Pm. Wzbudzony przekaźnik Pm spowoduje z kolei wzbudzenie 
przekaźników K i St”. Jeden z zestyków przekaźnika K zamknie 
obwód podtrzymania przekaźnika St” , a inne przerwą obwód kon- 
troli położenia zwrotnicy, w wyniku czego zwolni przekaźnik Kn*. 
Na skutek przejścia przekaźnika St” do stanu czynnego odwzbudzi 
się przekaźnik N i swoim zestykiem zamknie obwód przekaźnika Wt. 
Zestyki przekaźnika Wt odłączą cewki przekaźników 11 i K od -ba- 
terii zasilającej. W cewce- przekaźnika T1 popłynie wówczas prąd 
rozładowania kondensatera C1,-a tym samym rozpocznie się odli- 
czanie czasu przestawiania. Pojemność kondensatora: C1 jest tak 
dobrana, że przekaźnik T1 pozostanie w stanie czynnym Ok.18- 
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Na bramki triaków znajdujących się w obwodzie nastawczym zosta= 
nie poprzez zestyki przekaźnika it podane napięcie. To spowoduje 
odblokowanie triaków i przyłączenie napięcia trójfazowego do sil 
nika napędu. Dzięki napięciu indukowanemu w uzwojeniu wtórnym 
transformatora Tr1 przy przepływie prądu nastawczego podczas 
przestawiania napędu przekaźnik K pozostanie nadal przyciągnięty.|| 
Schemat obwodu nastawczego przy przestawianiu napędu do położe- 
nia przełożonego przedstawia TYSeJje 

Gdy zwrotnica osiągnie położenie przełożone, wówczas zestyki 
kontrolne I napędu przerwą dopływ prądu do silnika, wskutek 

czego odwzbudzi się przekaźnik K. 

Zestyki przekaźnika K przerwą obwód podtrzymania przekaźnika St” 

i obwód nastawczy oraz zamkną obwody przekaźników Ka” i 21. 
Zwolnienie przekaźnika St” spowoduje zwolnienie przekaźni<ów 

Pm i Wt. 1! chwili przyłączenia cewki przekaźnika 11 do baterii 
zasilającej zostaje przerwane odliczanie czasu przestawiania. 
dskutek zwolnienia przekaźnika Jt zostaną zablokowane triaki, 
które odłączą napięcie trójfazowe. Schemat obwodu kontroli po= 
łożenia przełożonego zwrotnicy przedstawia Tys.4e 


4. Nastawiąnie zwrotnicy do położenia zasądniczego. 
Naciśnięcie przycisku zwrotnicowego powoduje wzbudzenie przekaź- 


nika P+. Dalsze działanie układu jest analogiczne do opisanego 
w punkcie 3.3. z tym, że wzbudzają się przekaźniki St+ i H,, 
oraz odwzbudza się przekaźnik Kn”, a po przestawieniu zwrotnicy 
do położenia zasadniczego zostaje wzbudzony przekaźnik Kn*, 
Schemat obwodu nastawczego przy przestawianiu zwrotnicy do poło= 
żenia zasadniczego przedstawia rys.5. 


3.5. Nastawianie zwrotnicy prz ednostr zablok u zwrot 
nicy 

Po naciśnięciu przycisku zwrotnicowego w pulpicie nastawczym 

układ działa analogicznie jak opisano w punkcie 3.3- 

Jeżeli po upływie założonego czasu, wynoszącego ok. 18, prze | 

kaźnik K będzie nadal wzbudzony, to w chwili rozładowania kon- | 

densatora 01 odwzbudzi się "przekaźnik T1 i swoim -zestykiem przer 

wie własny obwód podtrzymania oraz obwody przekaźników Pm i T2 

AT, /patrz rys.6. Przejście przekaźnika Pm do stanu biernego spowo- | 
duje zwolnienie przekaźnika Wt, dzięki czemu zostaną żablokowane | 


| wm 
ZWUS AA 
Katowice 320 3 


triaki i wzbudzi się przekaźnik N. Zestyk przekaźnika N zamknie 
obwód przekaźnika It powodując jego wzbudzenie. Po wzbudzeniu 
przekaźnika Wt zostają odblokowane triaki, które przyłącza na- 
pięcie trójfazowe do silnika. Podczas powrotu zwrotnicy do poło= 
żenia wyjściowego przekaźnik T2 pozostaje przyciągnięty na sku- 
tek rozładowywania kondensatora C2. Po przestawieniu zwrotnicy 
do położenia zasadniczego odwzbudzi się przekaźnik K powodując 
wzbudzenie przękaźnika Kn*. Zestyk przekaźnika Kn* przyłączy 
cewię przekaźnika 11 do baterii. Przekaźnik T1 zamknie swoim 
zestykiem własny obwód podtrzymania i obwód przekaźnika T2, 

rm zaolokowaniu zwrot= 


3.6; Nad aidaj nie zwrotnicy brzy obustronn: 


nicy . 


Przy naciśnięciu przycisku zwrotnicowego w pulpicie nastawczym 


'układ działa analogicznie jako opisano w punkcie 3.5. 

Gdy po upływie założonego czasu /ok.1s do wystąpienia powrotu/ 
zwrotnica nie zostanie przestawiona do położenia wyjściowego, 
wówczas na skutek rozładowania kondensatora C2 zwolni przekaźni: 

12 i swoim zestykiem przerwie dowody przekaźników St i It /patrz 
rys.3-77597/. 

Konsekwencją zwolnienia przekaźnika It jest zablokowanie triaków, 

a tym samym wyłączenie prądu nastawczego i zwolnienie przekaźni- 

ka K. Po nastawieniu zwrotnicy do położenia wyjściowego za po- 

mocą korby wzbudzi się przekaźnik Knt, który spowoduje wzbudze- 

nie przekaźnika T1 i w rezultacie przekaźnika T2. Po wzbudzeniu 
przekaźnika T2, układ jest gotowy do ponownej pracy. 

Nastawianie zwrotnicy przy obustronnym zablokowaniu w przypad 

ku naciśnięcia przycisku służącego do ręcznego nastawiania zwrot-|j 
nicy do położenia zasadniczego przebiega analogicznie. | 


3.7. Sterowanie zestawem za pomocą urządzeń systemu snz. 


Dla sterowania zestawem za pomocą urządzeń systemu samoczynnego | 
nastawiania zwrotnic wykorzystuje się te same wejścia jak dla 
sterowania z pulpitu nastawczego. Zestaw może być zdikanać za 
pomocą dowolnego systemu SNZ » = 

> Sygnałem sterującym p. systemu snz powinien być doco S$ -24V 
podawany na wejścia oznaczone SNZ "+" /"-"/, 
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3.8. Zajęcie zwrotnicy 

W stanie zasadniczym wszystkie przekaźniki układu są odwzbudzone, 
Zajęcie odcinka izolowanego Iz I powceduje wzbudzenie jego prze- 
kaźnika IzI a tym samym wzbudzenie powtarzacza pizl. 
Wzbudzenie przekaźnika plzI powoduje wzbudzenie przekaźnika 
włączającego W. Krótkotrwałe zaniki zajętości pierwszego od- 
cinka izolowanego np. przez podskoczenie osi eliminowane są 
przez opóźnienie czasu odpadania przekaźnika W./pojemność C 
dołączona do i cewki/. 

Zajęcie drugiego odcinka izolowanego poweduje wzbudzenie prze- 
kaźnika plzii. Jeśli plzi jest wzbudzony to wzbudza się prze- 
kaźnik sprzęgający Sp. Wzbudzenie przekaźnika Sp powoduje 
"sprzęgnięcie" przekaźników plzi i plIziI tzn.oba odcinki IzlI 

i IzII tworzą jedna całość. 

Chwilowy zanik zajętości na jedaym z odcinków aie powoduje 
zwolnienie przekaźnika |. 

Po opuszczeniu odcinka izolowanego zwrotnicowego przez ostat- 
ni zestaw kołowy odprzęgu następuje odwzbudzenie prz ekaźników 
184, L41II, plzI i plmil. 

Powoduje to odwzbudzenie przekaźnika /, a następnie Sp i tym 
samym zwolnienie odcinka izolowanego zwrotnicowego. 

W przypadku jazd manewrowych może wystąpić zawieszenie się 
przekaźnika 4, dlatego przed rozpoczęciem samoczynnego rozrzą- 
du należy nacisnąć przycisk OW w celu ewentualnego zwolnienia 


przekaźników W. 


3.9. Utwierdzenie zwroetniey 
Dlą realizacji procesu ustawienia i zwolnienia drogi przebiegu 


manewrowego oraz utwierdzenia zwrotnic leżących na drodze prze- 
biegu, zestawy tarcz manewrowych /ECH-51101/ biorące udział w 
tym procesie są połączone między sobą pięcioma przewodani. 
Połączenia te muszą być uzależnione od położenia zwrotnic, 

co jest realizowane za pomocą powtarzaczy przekaźników kontroli 
położenia zwrotnicy pKn+ i pKn=. 

Ustawienie przebiegu manewrowego wymaga utwierdzenia zwrotnic 
znajdujących się w drodze przebiegu co jest realizowane przez 
przekaźniki utwierdzenia Uze kk M OŚ. 
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3.10. Rozprucie zwrotnicy 


Podczas rozprucia zwrotnicy następuje przełączenie zestyków 

kontrolnych II /gdy zwrotnica znajduje się w położeniu zasadni 

czym/ lub I /gdy zwrotnica znajduje się w położeniu przełożonym/ 
napędu, w wyniku czego odwzbudzi się przekaźnik Kn* lub Kn'. 


| 
i 
| 
j 


Jednocześnie zostanie wzbudzony przekaźnik izII. Taki stan | 
wymienionych wyżej przekaźników powoduje wzbudzenie przekaźnika 
remanencyjnego Kp» 3 

Aby odwzbudzić przekaźnik Ko, należy po zwolnieniu przekaźnika 
IzII nacisnąć jednocześnie przycisk zwrotnicowy i przycisk Kge 


3ea La ERA 
W celu indywidualnego zamknięcia zwrotnicy w położesiu zagądni- 


widualcze zamknięcie zwrotnicy 


czym /przełożonym/ należy nacisnąć jednocześnie przyciski: STOP 

i zwrotnicowy. Spowoduje to odwzbudzezie przekaźnixa zamykającego 
Zz. Zestyki przekaźnika Zz przerwą obwód przekaźników OI R;-Ga 
uniemożliwi nastawienie zwrotnicy. Zwolnienie indywidualnego 
zamknięcia zwrotn 1icy wymaga jednoczesnego naciśnięcia przycisków: 
Zw i zwrotnicowego. 


I 


3.12. ilastawianie zwrotnicy przy uszkodzonym odcinku izolowan 


W przypadku uszkodzonego odcinka izolowanego nastawienie zwrot 
nicy wymaga jednoczesnego naciśnięcia przycisków: BIz i zwrotni- 
cowego. Po naciśnięciu tych przycisków działanie układu jest 
analogiczne do opisanego w punkcie 3.3. lub 3.4. 


3.13. Wykrywanie zwarcia triaku, i i 
Zwarcie któregoś z triaków powoduje podanie napięcia fazewego 


| 
na cewkę odpowiadającego mu transformatora Ty2 /patrz rys. j 
3-77597/. Po obniżeniu i wyprostowaniu napięcie to zasila prze- | 
kaźnik Kt powodując jego wzbudzenie. Jeden z zestyków tego prze- i 
kaźnika przerwie obwód przekaźników P+i P”, a inny zewrze źródło | 
napięcia stałego, wskutek czego przepali się bezpiecznik włączonył: 
do obwodu sterującego» Przepalenie bezpiecznika w obwodzie ste |. 

- rującym spowoduje zablekówanie układu do czasu wymiany nłamiawić 


triaka. 
Podczas przestawiania sody przekaźnik Kt jest odwzbudzony 


przez zestyk przekaźnika Wt. 


OJ 
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3.14. S$ygaalizacja na pulpicie nastawczym. 
Na pulpicie nastawczym są sygnalizowane następujące stany zwrot= 
nicy: 


- białe Światło w szczelinie "+" - zwrotnica w położeniu zasadni= 
czym przy niezajętym odcinku izolowanym, 


- białe światło w szczelinie "-" - zwrotnica w położeniu prze” 
łożonym przy niezajętym odcinku izolowanym, . 


— czerwone światło w szczelinie "+" - zwrotnica w położeniu 
zasadniczym przy zajętym odcinku izolowanym, 


- czerwone Światło w szczelinie "-" - zwrotnica w położeniu 
przełożonym przy zajętym odcinku izolowanym, 


— czerwone światło migające w szczelinach "+" i "-" orąz światło 
czerwone w lampce obok przycisku kasowania rozprucia ŁY) 
rozprucie zwrotnicy, 


- wygaszone szczeliny "+" i "-" - Drak xontroli położenia zwrot- 
nicy; 

— białe światło przycisku zwrotnicowym -— zamknięcie zwrotnicy 

- białe światło w lampce utwierdzenia - zwrotnicą utwierdzona 
„w przebiegu manewrowym 


- białe światło migające w przycisku zwrotnicowym - zablokowa- 
nie zwrotnicy» 


Obwody sygnalizacji stanu zwrotnicy przedstawia rys. 377597 
ark.1. 


3.15. Programowanie zestawu. 
Układ elektryczny zestawu został tak sóroj sko na że zestaw 


może pracować zarówno w układach ręcznego, indywidualnego na 
stawiania zwrotnic na górce rozrządowej jak również w systemach 
snz dowolnego typu. Ponieważ zastosowanie zestawu w systemach 


> snz wymaga wprowadzenia do logiki zestawu pewnych zależności, 
niektóre punkty układu zostały wyprowadzone na >> progra 
mowe /WP/. 


Programowanie zestawu realizowane jest przez zakładańie mostków 
"* programowych na zaciskach wtyku programowego" umieszczanego 
w gnieździe WP. ; SĘ 
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Mostki programowe oznaczone Są na schemacie ideowym żcstawu 
rys.3-77597 jako WP 1 + HP10. 
Przeznaczenie poszczególnych mostków jest następujące: 


WP1 i TP2 = założyć gdy nie występuje odcinek przediglicowy 


44 rm ww me m ke Mn ią ic lk 


WP3 - założyć gdy nie występują zależności od tarcz 
manewrowych 

1P4 - Założyć gdy zwrotnica nie jest uzależniona od 
zewnętrznych powtarzaczy przekaźników kontroli 
położenia 

WBJ - założyć gdy zwrotnica aie posiada dodatxzowyca 


utwierdzeń i zamknięć poza zestawem 
W4P6,1P7 i 1P8 - założyć przy braku funkcji zamknięcia zwrotnicy 


WP9 - założyć, zdy brak jest zależności od układu 
eliminacji chwilowych zanixów bdocznikowania 


obwodu torowego 


WP 10 - Założyć gdy aie wykorzystuje się funkcji gsamoczyn- 
nego powrotu zwrotnicy w poźożenie wyjściowe. 


Wyszczególnienie niezbędnych dla właściwej pracy zestawu mOStKkÓW 
programowych powinno być każdorazowo podane w projekcie technicz 
nym urządzeń srk dla danego obiektu. 


4. KONSTRUKCJA 

Konstrukcja zestawu bazuje na kompletnym okablowanym korpusie 
typu ECH-512, przekaźniku wtykowym JRF-2, zespołach wtykowych 
ERK-1,3, przekaźniku R15. Zestaw ECH-51210 przeznaczony jest 
do wtykowego mocowania na stojakach typu EBP-1. 

Zestaw wyposażono w specjalne złącze testowe /GT-poz.102/, na 
które wyprowadzono wszydtikie napięcia zasilania obwodów steru- 
jących i sygnalizacji oraz niektóre sygnały 'istotne dla szyb- 
kiego sprawdzenia poprawności działania zestawu /patrz schemat 


« 
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Połączenie zestawu dokonuje się za pomocą złącz wtykowych /rys.1/ 
o następującym przeznaczeniu: 
i 


1. - przełącznica /pulpit nastawczy, zasilanie obwóddów 
sterowania i sygnalizacji/ 


2. - przełącznica /obwody sprzężenia z systemem SNZ/ 
3. - przełącznica /obwody utwierdzeń w przebiegach manewro- 
wychy/ 


5. - zasilanie 3x380/220V 50Hz 
6. - wyjścia do urządzeń terenowych /napęd zwrotnicowy 
EEA-4, odcinki izolowane/ 


Zastosowana konstrukcja umożliwia łatwą lokalizację usterek 


i ich usuwanie przez prostą wymianę przekaźników. 


5. BKSPLOATACJA 

5.1. i'Jymiana przekaźnika 

Przekaźniki JRP i R15 oraz zespoły wtykowe ERK-1 wymienia się 
po uprzednim zwolnieniu kabłąka zabezpieczającego»e 

Płytka tożsamościowa znajdująca się w gnieździe uniemożliwia 
włożenie niewłaściwego przekaźnika JRF lub zespołu ERK-1. 


5.2. Wymiana zespołu triaków, 
Wymiana zespołu triaków dokonywana jest analogicznie jak wymiana 
przekaźnika JRP-2, 


UWAGA: 

Wymiana przekaźników T1,T2 wymaga sprawdzenia czasów odpadania 
i ich ewentualnej korekty przez wymianę i dobór kondensatorów 

w zespołach CT1 i CT2 tak, aby uzyskać czasy edpadania ok. 1s. 
w warunkach nominalnych /Uz = 24V, Tot = 293 + 5K /20 + 59C/. 


Załączniki: schemat ideowy - rys.nr.3-77597 ark.1 i 2. 


. 
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ZAWARTOŚĆ 


1. Hstęp 

2. Funkcje przekaźników 
3. Opis działania 

4, Konstrukcja 

5. Eksploatacja 


Opis odnosi się do rys.3=77604 ark.1- 3 
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1. WSTĘP 


Zestaw przekaźnikowy ECH-51211 /TRZ/ służy do sterowania tarczą 
rozrządową wraz z powtarzaczami w powiązaniu z urządzeniami sta- 
cyjnymi grupy przyjazdowej oraz posterunkiem starszego ustawia” 
CZBe 


A Zm OKA A ZATSAY LA ZEA ABD RACK 


przełącznica tarcz manewrowych 
i rozrza,.dowych. 


awa a A 


przełącznica przebiegowa. 
przełącznica SNZ. 

nast. przebiegowa . 

post . SU. 


tarcze rozrządowe , zas. +220V. 


Rys.1 Zestaw przekaźnikowy ECH-51211 /TRZ/ 


Zestaw zrealizowany jest w technice przekaźnikowej w oparciu 
o przekaźnik wtykowy JRF-2 i ranę przekaźnikową ECH-51. 

Jako elementy wykonawcze włączające w obwodach świateł tarczy 
rozrządowej zastosowano styczniki I5M-1. 
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2. FUNKCJE PRZEKAZNIKÓW | 
Lp. ' Symbol * typ ' Funkcja : Działanie | 
w w ua lo om m m uh w um am jj mm m mm wm ma we um um — km - -— mw wm mm mw = «- «w «w — ( 
1. 1 DztTr RF ; Przek.dania zgody  ! Izbudza się przy zgodzią | 
A ,21104  ;,na rozrząd , na rozrząd z nastawni |. 
z A Ę , przebiegowej po wystero | 
waniu z pulpitu zgodą 
: * ” ! do posterunku SU. 
2, ;, Uztr „JRP- , Przek.utwierdzenia ; Odwzbudza się przy da= 
: ,221704  , zgody na rozrząd.  ,niu zgody do posterunku 
SU 
OZON ME w ih -— - — — —- „SE| Byd EET y BY Z kadtacia 
3e..6”.1pUztr 'JRP= ! Powtarzacz Uztr i KOLA ł 
i 2ETO4C 7 1 i 
z z „64 EE - m — m. —- - w m w w m m oj „A — - m —- w m — - — m = A 
Ba 2 Oz  '"JRF= ' Przekaźnik otrzy= !| Tzbudza się przy otrzy” 
I 121104  ! mania zgody !| maniu z nastawni prze- |. 
) 8 |) ibiegowej zgody na roz | 
1 i i + rząd. Ą 
6. | Zwtr  'JRP- * Przek.zwolnienia ' fYzbudzony przez sygnał | 
i 121104  ! zgody ! zwolnienia zgody z po | 
i |) 1 'sterunku SU | ) 
7+10, Srt2+4,JRP-  , Przekaźniki sygna- , Fzbudzają się przy włą- | 
5 „21107 A łowe tarczy roz= czeniu określonego i 
. Śrt5  JRPF- rządowej | !/2:5/ sygnału t.r, | 
EB a OLI, s —-— u |nad NAKCECTOCZ OPRAPE ZANE E 
1%. 46 "JRP- ! Przek.awaryjnego ! odwzbudzany z terenu 
| ' 121104  '! wygaszania t.r. | przyciskami awaryjnego 
: i i : wygaszania %6Te 
i i i ;, Fzbudzenie z pulpitu 
; : ! kontrolowane liczni= 


 Ł J r kiem lub plombą. 

12, * PmTni  "JRF- ! Przekaźnik pomocni= ! Odwzbudzany przy jaz 

13. : PmTm2 122104  :czy wykluczenia ;manewrowych z grupy 
Ń . ; zgody na rozrząd ,przyjazdowej na tory | 
; Ń , 3 jazdą manewrową „, sierunkowe. | 
: pRP- , Przekaźnik pomoc- , Odwzbudzony przy a 

15. Pm2 22104 niczy wykluczenia manewrowych z torów ki 
8 z i zgody na rozrząd i runkowych na grzbiet 

8 i !z jazdą manewrową  !górki. 

. a iz - gg kierunko” 

8 ; „wej na tor z tar- 

; SZĄ TozrzĄądową e 


TWUS 


Katowice X-4-01259 
EN TZ Kor" "fa 2 poz 3 
i) -2aD.RONNNP Z ADN O WRP NU ADNEPR KI u 


16> ! PPm1/f/ !| JRF=  ! Powtarzacze prze-  !Wzbudzanec przy odpowie 
19. : PPm1/b/ : 21104 : kaźników wyklucze- :nim stanie /"f" lub "b"/ 
, PPm2/f/ ; ,nia przebiegów ma- „przekaźników Pm w nas 
, PPm2/b/ , ,aewrowych z grupy  „,tawni przebiegowej. 
przyjazdowej z 


h 2% ' przebiegami manew- ! 
1 : irowymi z torów i 
i i : kierunkowyche i 


wo. 4 po ai órej: qe org (eettaie=ć dą piwęć Gog  wycoz zza Ga zżW AI wrakęzj m — m -— - mm m w 
|'20. i PPmir | JRF- Pomocniczy przek. ' Wzbudzany dla włączenia 


1 21103 ' powtarzacza t.r. Ii powtarzacza t.re 
i ! | 


- ł 

21+ ! pSrt1-5 ! TSM=1 ' Styczniki - powta- 'Włączane jako wykonaw= 

21. "93051. ? ! rzacze przek. licze w obwodach świateł 
: pórt52 i : sygnałowych. iposzczególnych sygnałów. 


3. OPIS DZIAŁANIA ZESTAWU 
Zzestąw realizuje następujące funkcje: 


- współpraca z nastawnią przebiegową w zakresie otrzymania 
i zwrotu zgody na rozrząd, 


- dawanie zgody na rozrząd do posterunku starszego ustawiacza 
/8U/ 


| — sterowanie obwodem tarczy rozrządowej 

— wykluczenie przebiegów sprzecznych 

- zamknięcie zwrotnic ochronnych 

- współpraca z posterunkiem SU w zakresie zwolnienia zgody 
na rozrząd i sterowania wskazaniami tarczy rozrządowej . 


21 4 |DOWZI.U LL CZĘ 


Sterowani rozrządową realizuje zestaw -51211/. 


. | W stanie zasadniczym w zestawie wzbudzone są przekaźniki Uzty> 
Pmi, Pmłmi A, i stycznik pSrtl. Na tarczy rozrządowej wyświe- 
tlany jest sygnał RT1 /"pchanie zabronione”/. 
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celu podanią zgody na rozrząd należy ustawić drogę przebiegu 


igo zwrotnice ochronne /jeżeli ząchodzi taka okoliczność/ 
i na pulpicie nastawczym nacisnąć przycisk "Tr" i M fmanewr/ » 
Jeżeli przekaźnik Zwtr nie jest wzbudzony /np.w wyniku utwier= 
dzenia przebiegów manewrowych a przekaźnik Aw jest wzbudzony 
występuje wzbudzenie przekaźnika Dzrr, który podtrzymuje się 
na własnym zestyku. 

Wzbudzenie DzTr powoduje podanie napięcia na cewkę bierną prze 
kąźnika Uztr, który przechodzi w stan bierny. Na pulpicie na- 
atawczym zapala się lampka kontrolna biała /światło ciągłe/ 
przy przycisku "dztr" oraz ną posterunku SU lampka kontrolna 
biała /światło ciągłe/ "oztr". Zgoda na rozrząd umożliwią ste- 
rowanie tarczą rozrządową z posterunku 3Ue Równocześnie zestyki 
przekaźnika 2pUztr odcinają możliwość sterowania zwrotnicami 
ochronnymi /utwierdzenie/. 


Sterowanie sygnałami RI2 + RI4 Z posterunku SU odbywa się przez 
naciskanie /włączenie/ lub wyciąganie /wyłączenie/ przycisków 
RT2-RT4, aciśnięcie przycisku RT, powoduje wzbudzenie odpo= 
wiedniego przekaźnika Srtz; który podtrzymuje się na własnym 
zestyku uniemożliwiając równocześnie włączenie innego sygnału. 
Zamknięcie zestyków przekaźnika Srtę powoduje wzbudzenie sty- 
cznika pSrt, i wyświetlenie odpowiedniego sygnału na tarczy 
rozrządowej oraz na powtarzaczach znajdujących się na pulpicie 
nastawczym i na posterunku SU. 

Przejście na inny sygnał RT następuje przez wygaszenie aktual- 
nego sygnału wyciągnięciem dowolnego przycisku R% i naciśnięci 
żądanego. Powoduje to przejście w stan bierny przekaźnika Śrt_, 
i stycznika pSrtz, co powoduje wzbudzenie stycznika pSrtl 

/1 wyświetlenie sygnału RT1/ do chwili wzbudzenia innego prze- 
kaźnika srt_. 


łodanie sygnału RT5 możliwe jest jedynie przy Si RT1 po 
otrzymaniu zgody na rozrząd /0z wzbudzony/ . 

Sterowanie sygnałem odbywa .się z pulpitu nastawczego. 
Naciśnięcie RT5 i przycisku M /manewr/ powoduje wzbudzenie 
erzekaźnika Srt5, którego zestyki powodują wzbudzenie -stycznika 
.pSrt5. Wzbudzenie stycznika powoduje wyświetlenie aygnału RIT5 
na tarczy rozrządowej i na powtarzaczach na pulpióie i dick 
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runku SU. Naciśnięcie przycisku Rt5 i przycisku ZW /zwolnienie/ 
powoduje odwzbudzenie Srt5 i pSrt5 i wygaszenie sygnału Rt5. 


zwolnienie zgpdy na rozrząd następuje w wyniku wzbudzenia Zwtr 
i przejścia w stan bierny przekaźnika Dztr., 


Wyciągnięcie przycisku "Zwtr" na posterunku SU lub naciśnięcie 
przycisku "Zztr" na pulpicie nastawczym powoduje wzbudzenie 
przekaźnika Zwtr i odwzbudzenie przekaźnika DzTr a w konsekwen= 
cji podanie napięcia na cewkę czynną przekaźnika Uztre 
Przekaźnik Uztr przechodzi w stan czynny» W wyniku tego prze= 
kaźniki Srt2 >Srt4 zostają pozbawione możliwości sterowania 

i przechodzą w stan bierny powodując zwolnienie styczników 
pSrt22+4, Zostaje wzbudzony stycznik pSrtl i na tarczy /oraz 

na powtarzaczach/ zostaje wyświetlony sygnał RT1. lla pulpicie 
nastawczym i na posterunku SU gaśnie lampka sygnalizująca zgodę 
ną rozrząde 


| 
Awaryjne zenie tarczy rozrządowej. | 
Naciśnięcie przycisku wyłączenia tarczy rozrządowej w terenie | 
powoduje zwolnienie przekaźnika Aw. Zestykiem czynnym Aw prze- | 
rwane zostaje sterowanie przekaźnikami Srt2 + Srt4, W wyniku | 
tego na tarczy rozrządowej zostaje wyświetlany sygnał RT1, 

a na pulpicie nastawczym zostaje włączona sygnalizacja awarii «€ 
/Am/. Wzabudzenie przekaźnika Aw możliwe jest przez naciśnięcie 
przycisku "Aw"/kontrolowany licznikiem/ co powoduje wzbudzenie 

i podtrzymanie się na własnym zestyku przekąźnika Aw. 


3.2. Zygnalizącja na pulpicie: 

Na pulpicie nastawczym oraz na posterunku SU znajdują się po” 

wtarzacze tarczy rozrządowej na których wyświetlany jest sygnał 

podawany na tarczę. 

Ponadto sygnalizowana jest: 

- danie zgody na rozrząd - lampka "dztr" na pulpicie nastawczym 
świeci, jeżeli jest utwierdzenie zgody na rozrząd /Uztr w 

stanie biernyh/ , 
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otrzymanie zgody na rozrząd — lampka woztr" na posterunku SU- 
świeci, jeżeli jest utwierdzenie zgody na rozrząd, 


— utwierdzenie zgody na rozrząd > lampki ndztr" i "oztr" 
świecą światłem ciągłym. Jeżeli nastąpi doraźne zwolnienie 
zgody na rozrząd /przyciskiem doraźnym "Zztr” z pulpitu 
nastawczego/ lampki świecą światłem migającym, 


- Sygnalizacja awaryjnego wygaszenia tarczy.” za pomoca, 
— lampki "Aw" na pulpicie nastawczym. » 


3.3. Programowanie zestawu 
Programowanie zestawu realizowane jest za pomocą dwóch wtyków 


programowych A i B umieszczanych w gniazdach znajdujących się 
w polach 205 i 206. 

Wtyki programowe okablowane wg dokumentacji projektowej umożli- 
wiają włączanie w obwody kontroli styków przekaźników 2plUztr, 
2pKn1i, 2pKn2, 2pKn3 i 2pKn4. 

Przekaźnik 2pUztr jest powtarzaczem przekaźnika utwierdzenia 
zgody tarczy rozrządowej /Uztr/ natomiast powtarzacze 2pKn/ i/ 
są sterowane z 2 przekaźników kontroli położenia /Kn+, Kn=/ 
wybranych zwrotnice : 


4. KONSTRUKCJĄ ZESTAWU: 
Konstrukcja zestawu została zrealizowana w oparciu o ramę ECH-31 


i przekaźnik wtykowy JRF-2, 

Jako elementy wykonawcze użyto styczniki TSM=1. 

Zestąw przeznaczony jest do mocowania na stojakach EBP-1 za 
pomocą wkrętów. Podłączenia do systemu dokonuje się za pomocą 
6-ciu kabli wtykowych o przeznaczeniu: 


1 - połączenie z pulpitem przez przełącznicę tarcz manewro- 
wych i rozrządowych /PTMR/ | 

- połączenie z przełącznicą przebiegową /PPRZ/ 

połączenie z. przełącznicą snz /PSNZ/ 

połączenie z rastąwiią przebiegową 

połączenie z posterunkiem szarszego ustawiacza /SU/ 

połączenie z tarczą rozrządową /teren/ 


OU > (w DN 
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Zastosówana konstrukcja umożliwia łatwą lokalizację usterek i 
ich usuwanie przez wymianę przekaźnika JRF lub stycznika» 
Możliwe jest wymiana całego zestawu po wypięciu kabli i odkrę- 
ceniu wkrętów mocujących. 


5, BKSPLOATACJA 

5.1. Wymianą przekąźnikąa 

Przekaźnik DRP=2 wymienia się po uprzednim zwolnieniu kabłąka 
zabezpieczającego. Płytka tożsamości znajdująca się w gnieździe 
przekaźnika uniemożliwia włożenie niewłaściwego przekaźnika. 


5.2. Wymiana stycznika: 
Stycznik T5M-1 wyposażono w elementy złącza i okablowano tworząc 


moduł wtykowy ERK=3020 . Wymiana jest możliwa po odkręceniu 
wkrętów zabezpieczających. Należy dysponować zamiennym elemen= 
tem dostarczonym przez producenta. e 


5.3. Nymianą zestawu. 
Wymiana zestawu możliwe jest po uprzednim odłączeniu kabli 


| wtykowych i zwolnieniu wkrętów zabezpieczających. 
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Zestaw przekażnikowy 2CH-55101 /UKZ/ przeznaczony jest do 

xontroli zajętości ukresów na zórkach rozrządowycai. degtaw 

zrealizowany jest w technice przekaźnikowej na bazie prze- 

| xaźnika wtykowego ERF-5 i wchodzi w skład systemu JilZ-2. 

zestaw przekażnikowy be realizuje nastzpujące żunkcje: 

- zontroluje stan zajstości w ukresie izolowanezgo obwodu 
torowego typu otwartego, 


- sygnalizuje na pulpicie nastawczym stan położenia prze- 


ctaźnika xontroli zajętości ukresu. 


przełącznice 
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3. OPIS DZIAŁANIA 

W stanie zasadniczym wszystkie przekaźniki w zestawie są 
odwzbudzone, ponieważ pracują w otwartych obwodach torowych. 
Dopiero gdy izolowany odcinek ukresowy zostanie zajęty przez 
zestaw xołowy, nastąpi zamknięcie obwodu prądu, a popłynie 
do przekaźnika i spowoduje jego wzbudzenie. 
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4. KONSTRUKCJA 

Konstrukcja zestawu została zrealizowana w oparciu o korpus 

204-551 i przekaźnik wtykowy ZRF-5. 

Zestaw ZCH-55101 przeznaczony jest do wtykowego nocowania 

aa stojakach typu ZBP-1. 

fodżźączenie zestąwu dokonuje się ża pomocą sześciu złącz 

wtykowycah o przeznaczeniu jak na rys.1. 

Zastosowana konstrukcja umożliwia łatwą lokalizacj? ustersx 

i ich usuwanie przez wymianę przekaźnika RF, 

Me BROPLOATĄACJA -., 

9.1s lymiana mrzekaznika 

Przekaźniki ZDRP-5 wymienia gię po uprzednim zwolnieniu 

kaołąka zabezpieczającezo. 

Płytka tożsamości znajdująca się w gnieździe uniemożliwia 

"Łłożenie niewłaściwego >rzekaźnixta. 

5. Regulacja obwodów żorowych 

Zastosowanie zestawu przekaźnikowego JKZ wymaga następującej 

odpowiedniej regulacji obwodów torowych: 

1. dja transformatorach RZJ=1101 zasilających obwody torowe 

It1 + It16 ustalić wstępnie napięcie wyjściowe na 14V— . 

2. Zaciski 30 i S1 transformatora torowego REJ-1501/1 pra- 
cującego w obwodzie torowym It1 zewrzeć rezystorem 0,508B » 

3. Sprawdzić, czy na zaciskach 3 i 4 przekaźnika torowego 
It1 napięcie jest 6 V*. 

4. Jeżeli napięcie na przekaźniku It1 jest 4 6V" należy 
kolejno zwiększać o 2V7"v% napięcie wyjściowe na transforma— 
torze REJ-1101 zasilającym ten przekaźnik aż do uzyskania 
na jego zaciskach 3 i 4 napięcie  6V—. 
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